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ロボットとセンサ

担当: 情報エレクトロニクス系 山本椋太
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本日のまとめ

• ジャイロセンサ（加速度センサ）
–どの程度傾いたか（体が回転したか）を
検出するセンサ

–「回転する速度の変化」を検出する．

• 体の傾きに応じて前進したり
後退したりする．
–正しい向きで動かさないと，転ぶ

• 機械×電気（電子）×情報の内容


